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INFORMACION GENERAL:

Este curso tiene como objetivo darle al estudiante la metodologia para la seleccion y
calculo de sistemas de control de procesos en la Industria Quimica.

N° DE HORAS DE CLASE:

Cuatro horas semanales
OBJETIVOS:

Este curso tiene como objetivo familiarizar al estudiante con algunos de los aspectos
fundamentales en la simulacion de procesos y en el control de procesos.

TEXTOS RECOMENDADOS

HIMMELBLAN, DAVID “Andlisis y Simulacion de Procesos” Editorial Reverte.
LUYBEN, “Moldeling Simulation and Process Control” Mc Graw Hill.

OGATA , KATSUHICO “Ingenieria de Control Moderna” Pretince Hall.
ASTROM, KARL “Adptive Control” Addison-Wesley.

TEMA 1:
Principios generales de Andlisis de Procesos, Modelos y Construccion de Modelos.

TEMA 2:

Modelos basados en los principios de Fenomenos de Transporte. Descripcion
Molecular. Descripcion Microscopica. Descripcion a través de Gradientes. Descripcion
Microscopica.

TEMA 3:

Comparacion de Modelos. Modelos de Estado Estacionario frente a Modelos en Estado
no Estacionario. Modelos de Parametros Distribuido frente a Modelos de Parametros
totalizados. Otra clasificacion de Modelos.
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TEMA 4:
Control de Procesos. Elementos Dinamicos en lazos de control. Caracteristicas de
Procesos Reales. Criterios de Catabilidad. Estrategias Avanzadas de Control.

TEMA 5:
Teoria Espacio Estado y Teoria Multivariable. Representacion de Sistemas en el

espacio-estado. Matriz de Transferencia. Sistemas lineales. Variables en el Tiempo.
Andlisis de Estabilidaad de Sistemas. Observabiblidad y Contralolabilidad.

TEMA 6:

Control adaptivo. Teoria de Control Adaptivo. Control Robusto. Estimacion de
Parametros en Tiempo Real: Modelo de Regresion. Propiedades de los Estimadores
Remosivos. Modelos de Referencia para Sistemas Adaptivos.

TEMA 7:
Reguladores Autoajustables (Self Tumuing). Control Predictivo. Estabilidad,
Convergencia y Robustes.
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